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1. Introduccioén

El presente manual de comunicacidon es un manual de instrucciones adicional para la conexioén de la
bascula a dispositivos periféricos, incluidos PC e impresoras, a través de su funcion de comunicacion.

Las operaciones variaran en funcion de la version del software de la bascula. Para comprobar la versién
del software, consulte la seccién “12. Comprobacién de la versiéon del software de la bascula”.

1-1. Modelos pertinentes

A continuacion se enumeran los modelos a los que se aplica el contenido de este manual de comunicacion.
o Serie GX-A

o Serie GF-A

o Serie GX-AE

1-2. Caracteristicas de la funcion de comunicacién

o RS-232C estandar
La interfaz RS-232C, que permite una comunicacion similar a la de las basculas convencionales, viene
integrada de serie. ‘

[Parte posterior de
la bascula]

o USB estandar
La unidad se suministra con una interfaz USB de serie que permite elegir entre el modo USB rapido,
para la transmision directa de los resultados de pesaje al software del PC, o el modo de comunicacién

bidireccional, a través de un puerto COM virtual.
L

C Sl

o
[Parte posterior de
la bascula]

o RS-232C DE AMPLIACION
Si utiliza el tipo de aislamiento de la interfaz GXA-03: RS-232 C, que es una opcion especializada,
podra afiadir una interfaz RS-232C.

:

[Parte posterior de
la bascula] ‘




1-2-1. Uso de la interfaz RS-232C estandar/RS-232C de ampliacion

La unidad es compatible con los dispositivos periféricos que se enumeran en la “Tabla 1-2-1".

Tabla 1-2-1. Ejemplos de periféricos que se pueden conectar

Dispositivo periférico

Nombre Model *1 Flemplo

Miniimpresora AD-8126

Impresora AD-8127 La bascula se puede conectar por via inalambrica a la impresora

multifuncién con la unidad AD-8529PR-W (conversor Bluetooth) opcional.

Pantalla remota AD-8920A

Controlador remoto | AD-8922A Se puede conectar una impresora adicional al AD-8922A.

Controlador AD-8923BCD | La salida BCD del AD-8923-BCD permite importar los valores de

remoto para lineas pesaje al PLC.

de pesaje AD-8923CC | Los datos de pesaje se pueden importar al PLC a través de la red
CC-Link del AD-8923-CC.

PLC Ademas de con la conexion a través de RS-232C, los valores de
pesaje se pueden importar al PLC a través de BCD o CC-Link con un
controlador remoto o controlador de extension para lineas de pesaje.

PC Los productos que se enumeran a continuacion se encuentran
disponibles en funcién de las necesidades.

Nombre Modelo *1
Conjunto de conversor USB/cable | AX-USB-9P *2
Conversor Bluetooth AD-8529PC-W  *2
Registrador de datos de pesaje AD-1688 *3
Adaptador USB rapido AD-8527 *3

*1 Estos modelos son representativos con fecha de abril de 2019. Se encuentran sujetos a cambios

*2

*3

como consecuencia del lanzamiento o descatalogacion de productos. Si desea mas informacion,
consulte los catalogos de cada producto.

Debe instalar el controlador del dispositivo y una aplicacién para la importacion de datos, como, por
ejemplo, Win CT, en el PC.
No es necesario instalar el controlador del dispositivo ni la aplicacion en el PC.
(La bascula no se puede controlar desde un PC).




1-2-2. Uso de la interfaz USB estandar

La unidad se puede conectar a un PC sin coste adicional. El modo de funcionamiento del PC y la
comunicacion USB se pueden seleccionar desde el modo USB rapido y el modo USB bidireccional
(COM virtual) a través del ajuste de funcionamiento {/Fnc de la bascula.

Si desea mas informacion, consulte “5. Conexién a un PC o PLC”.

Tabla 1-2-2 Contenido del modo de funcionamiento USB
Modo de
funcionamiento USB

Descripcion

Modo USB rapido No es necesario instalar manualmente los controladores del dispositivo
y los valores de pesaje se pueden introducir directamente en una
aplicacion, como Excel o Word.

Modo USB bidireccional El USB se puede utilizar como RS-232C.

(COM virtual) Puede controlar la bascula desde su PC.

Es necesario instalar el controlador del dispositivo y una aplicacion
(como Win CT) para importar los datos de pesaje al PC.

1-2-3. Conexion de varios dispositivos periféricos

También es posible conectar varios dispositivos periféricos a la bascula al mismo tiempo, por ejemplo:
[1] Impresoray PC
[2] Impresora y pantalla remota, etc.
[3] Pantalla remotay PC
[4] Pantalla remota o controlador remoto y PLC
Si desea mas informacion, consulte “3-2. Acerca del método de salida de datos” y “3-3. Ejemplos concretos
de conexién de varios dispositivos periféricos al mismo tiempo” en “3. Conexioén de dispositivos periféricos”.



2. Especificaciones de la interfaz

2-1. RS-232C

Conector:

Sistema de transmision:

Formato de transmision:

Frecuencia de transmision de los datos:

D-Sub de 9 pines (macho)

EIA RS-232C

Transmision asincrona, bidireccional, half-duplex
Aproximadamente 5 veces por segundo (alrededor de 5,21 Hz),
aproximadamente 10 veces por segundo (alrededor de
10,42 Hz), aproximadamente 20 veces por segundo (alrededor
de 20,83 Hz)

(Conectada con el ajuste interno “5A5Fnc.SPd”)

Formato de la senal

Velocidad en baudios
Bits de datos
Paridad

Bits de parada

600, 1200, 2400, 4800, 9600, 19 200, 38 400 bps
7 u 8 bits

PAR o IMPAR (Longitud del bit de datos 7 bits)
NINGUNA (Longitud del bit de datos 8 bits)

1 bit

Cédigo ASCII
Formato de 1 caracter (longitud del bit de datos 7 bits)
1 -5V~-15V
clst[of1]2]3]4]5[6[P]sp] 0 45V ~ +15V
t s MSB
Bit de inicio Bits de datos Bit de parada

D-Sub 9, disposicion de los pines Bit de paridad

El nombre de la sefial es el nombre del lado DTE.

Esquema de conexion (cuando se conecta a un PC)

Bascula (DCE) 1 Namero de pin | PC (DTE)
e R0l RXD
XD 4 3 TXD
RTs | 7 RTS
CISL8 o CcTS
psr [ 6 > DSR
=

Numero | Nombre . . Significado,
. . Direccion i
de pin de senfial observaciones _
1 i ) N.C. (mismo potencial Eﬂ\
con SG) *1 -
2 RXD Salida | Datos transmitidos
3 TXD Entrada | Datos recibidos
4 - - N.C.
5 SG - Sefial de tierra
6 DSR Salida | Datos preparados
7 RTS Entrada | Solicitud para enviar
8 CTS Salida | Borrar para enviar
9 - Salida | N.C. (salida 12 V) *1

Tornillo de una pulgada
#4-40 UNC




*1  Para su uso con algunos productos A&D.
No conecte los cables a productos de otros fabricantes, incluidos PC y PLC.

El uso del cable de conexidn incorrecto podria dafiar el dispositivo. Compruebe siempre que el cable
sea compatible.

2-2. USB

Conector: Mini B (hembra)
Estandar: USB 2.0

Clase de dispositivo: HID (dispositivo de interfaz humana) : USB rapido
CDC (clase de dispositivo de comunicacion) : COM virtual

Mini B, disposicion de los pines

Numero - i . . )
de pin Nombre de sefial | Direccion Significado, observaciones
1 VBUS Entrada | Alimentacion (confirmacion de la conexion)
2 D- - Recepcioén y transmision de datos
3 D+ - Recepcidén y transmision de datos
4 ID - N.C.
5 GND - Senal de tierra




3. Conexion de dispositivos periféricos

La bascula se puede conectar a dispositivos periféricos, PC, PLC, etc. a través del conector RS-232C y el
conector USB mini B que se suministran de serie con la unidad.

3-1. Cables necesarios para la conexion de dispositivos periféricos

A continuacion se enumeran los cables de conexion de los dispositivos periféricos e interfaces.

Tabla 3-1-1. Cables de conexion para interfaz periférica

Cables de conexién
Nombre Modelo Interfaz. . de Nota
comunicacion De serie/opcional Modelo
Miniimpresora AD-8126 RS-232C [De serie] o AX-KO1710-200
estandar Cable RS-232C incluido con
Imoresora o] la impresora
P . - AD-8127 RS-232C de AX-KO2741-100 *1
multifuncién T
ampliacion
D -
Pantalla remota AD-8920A [De serie] . AX-KO3412-100 | *2
Cable de comunicacion
incluido con la pantalla remota .
Controlador remoto | AD-8922A RS-'ZSZC o el controlador remoto AX-KO2466-200 2
estandar Ooai I
Controlador de AD-8923BCD | o [Opcional]
extension para RS-232C de AX-KO2466-200
lineas de pesaje AD-8923CC ampliacion
PLC [Opcional] *g
RS-232C [Opcional]
estandar
0 *4
RS-232C de
ampliacion
[De serie]
USB estandar Cable USB incluido con AX-KO5465-180
la bascula
Nota

*1 Cuando se utiliza el AD-8529PR-W (conversor Bluetooth), que se vende por separado, no se emplea
el cable RS-232C incluido con la impresora.

*2  También se puede adquirir un cable de 5 m/10 m por separado.

*3  Compruebe las especificaciones de la interfaz de GX-A/GF-A/GX-AE y el PLC utilizado y prepare un
cable compatible.

*4  La bascula se puede conectar a un PC mediante AX-USB-9P, AD-8529PC-W, AD-1688 y AD-8527.
El cable de conexion incluido con estos productos se puede utilizar para la transferencia de datos.



3-2. Acercadel método de salida de datos

Modifique el ajuste interno de la bascula para configurar el método de funcionamiento adecuado.

Consulte “10. Ajustes internos” si desea informacion sobre los ajustes internos.

1) El método de salida de los datos de pesaje con la interfaz RS-232C estandar/RS-232C de
ampliacion/USB estandar se puede especificar en “Modo de salida de datos (Pr})” del ajuste interno.

Tabla 3-2-1 Modo de salida de datos

Clase Articulo Parametro Descripcion
dout Prt Transmite si los datos son estables cuando se
0 Modo tecla pulsa la tecla [PRINT] (IMPRIMIR).

Modo de 1 Modo de impresion Transmite automaticamente tras la estabilizacién

salida automatica A (cero es el valor estandar).
de datos 5 Modo de impresién Transmite automaticamente tras la estabilizacion

automatica B (en funcion del valor estable anterior).

3 Modo flujo Transmite constantemente
Transmite inmediatamente con independencia de
4 Modo tecla B si los datos son estables o inestables cuando se

pulsa la tecla | PRINT | (IMPRIMIR).

Cuando se pulsa la tecla |PRINT| (IMPRIMIR),
5 Modo tecla C transmite inmediatamente si los datos son estables
y después de la estabilizacion si son inestables.
Inicia la salida con la tecla | PRINT | (IMPRIMIR),
transmite en el momento configurado.

6 Modo intervalo

2) Precauciones para la conexion de diversos dispositivos periféricos al mismo tiempo.

Los dispositivos periféricos, como la pantalla remota, el controlador remoto y el controlador de
extension para las lineas de pesaje de la Tabla 3-1-1, muestran el valor de pesaje en tiempo real. Por
lo tanto, la bascula funciona normalmente en un modo de transmision constante (modo flujo).

No obstante, cuando se conecta un dispositivo periférico como una impresora, PLC o PC, si la bascula
esta configurada en el modo flujo (el valor de pesaje se transmite constantemente), puede que su uso
resulte dificil. Cuando se utilizan dispositivos periféricos que funcionan en modo flujo y otros
dispositivos periféricos conectados al mismo tiempo, la unidad dispone del ajuste interno RS-232C
estandar y RS-232C de extension (“MadE”), que permite un funcionamiento excepcional dependiendo
del dispositivo periférico conectado.

Tabla. 3-2-2 Ajuste interno. Funcién del ajuste interno “MadE”

i i Descripcion
Clase Articulo Parametro Modo de salida de datos Formato de datos
S F ModE 0 PC, PLC, etc. | Sigue el ajuste dout Prt Sigue el ajuste § \F FYPE
Impresora Sigue el ajuste dout Prt Sigue el ajuste § \F FYPE
Dispositivos 1 (solamente se puede
conectados a la seleccionar DP, estandar
RS-232C de A&D)
estandar Pantalla Con independencia de Con independencia de § ,f
9 remota, etc. dout Prk, accede al EYPE, transmite con el formato
modo flujo estandar de A&D *1
oP-S F MadE 0 PC, PLC, etc. | Sigue el ajuste dout Prt Sigue el ajuste gP-§ F FYPE
Impresora Sigue el ajuste dout Prt Sigue el ajuste gP-§ F FYPE
Dispositivos 1 (solamente se puede
conectados a seleccionar DP, estandar
una RS-232C de A&D)
adicional Pantalla Con independencia de Con independencia de gP-§ ,F
2 remota, etc. dout Prk, accede al EYPE transmite con el formato
modo flujo estandar de A&D *1

*1 Solamente se transmite constantemente el valor de pesaje.
No se afiaden fecha, hora (Prt.§-td), numero de identificacion (PrE.~'§- ,d) y no se pueden utilizar las
funciones de intervalo de salida de datos (P{/5E), avance de linea automatico (FE-F) y salida GLP (;nfg).

8



3-3.Ejemplos concretos de conexion de varios dispositivos periféricos

mismo tiempo

(1) Conexién a una impresoray PC
Ejemplo de uso) Transmite el valor de pesaje a la impresora y lo importa al mismo tiempo.
Tabla 3-3-1 Ejemplo de ajustes de conexién simultanea [1] “Impresora y PC”

Método de conexién Ajustes internos compatibles con la interfaz de conexidn/dispositivo conectado

Interfaz Dispositivo | Elemento de | Elemento | pParametro Descripcién
conectado | clasificaciéon | de ajuste

Selecciona el modo de salida de datos compatible

(Ajuste comin) dout Prt 0-6 con el uso/configuracion de la impresora/PC *1
RS-232C ModE 1 Selecciona el formato de salida de datos
estandar Impresora SF EYPE 01 compatible con la configuracién/uso de la

’ impresora (formato estandar de A&D, formato DP)
USB estandar PC USh U-tP 0-4 Selecciona un formato de salida que su PC

puede gestionar facilmente

RS-232C de [Ninguno]
ampliacion

*1 El modo de salida de datos es el mismo para la impresora y el PC.
La impresora de la bascula es la miniimpresora AD8126 o la impresora multifuncién AD8127.

Impresora (por ejemplo, AD-8127)

Bascula

RS-232C

iz _/_/

Impresora (parte posterior)
(por ejemplo, AD-8127)

Bascula \

(parte posterior)

USB

-

o

iy
iy

Si solamente se conecta la bascula al PC, la conexion también puede establecerse a través de un cable

USB o RS-232C.
~Z PC (parte posterior)\\

- ‘_u'; . .

ol v =3
L=t EN

-. (>

| =

= Ejemplo de conexion RS-232C: (<

’ S

Bascula Si el PC no cuenta con una interfaz \J%

(parte posterior) RS-232C (puerto COM), se puede emplear

un conversor USB (AX-USB-9P).
9



[2] Conexion entre la impresora y la pantalla remota
Ejemplo de uso) Impresion del valor de pesaje en la impresora mientras se visualiza el valor medido
en la pantalla remota.
Tabla 3-3-2 Ejemplo de ajustes de conexion simultanea [2] “Impresora y pantalla externa, etc.”

Método de conexién Ajustes internos compatibles con la interfaz de conexidn/dispositivo conectado
Interfaz Dispositivo | Elemento Elemento | Parametro Descripcién
conectado | de de ajuste
clasificacion
Selecciona el modo de salida de datos compatible
dout Prt 0-6 ) . .
con el uso/configuracién de la impresora
RS-232C . -
, Impresora MadE 1 Selecciona el formato de salida de datos
estandar . ) c
S/F EYPE 01 compatible con la configuracién/uso de la

impresora (formato estandar de A&D, formato DP)

USB estandar [Ninguno]
RS-232C de Pantalla p-c F ModE 2 Los valores de pesaje se transmiten constantemente
ampliacion remota o ' "o a la pantalla remota en el formato estandar de A&D.

Conecte una pantalla remota especifica a la bascula para comprobar el valor de pesaje o llevar a cabo
operaciones con las teclas lejos de la unidad.

El equipo especifico para la conexién remota consta de un monitor externo AD-8920A (solamente pantalla)
y un controlador remoto AD-8922A.

_— ///f\ ... Pantalla remota (AD-8920A)
e RS-232C - :

~/ ' ~_. Controlador remoto (AD-8922A)

/ Impresora (parte posterior)
(por ejemplo, AD-8127)

Béascula RS-232C

Pantall t
(parte posterior) antalla remota

(parte posterior)

También se puede conectar una impresora a un controlador remoto (AD-8922A). Si desea mas informacion,
consulte el manual de instrucciones del AD-8922A.

Pantalla remota (parte posterior)
(AD-8922A)

Impresora

RS-232C (parte posterior)
(por ejemplo, AD-8127)

Bascula
(parte posterior)



[3] Conexion entre la pantalla remotay el PC
Ejemplo de uso) Registro del valor de pesaje en el PC mientras se visualiza en la pantalla remota.

Tabla 3-3-3 Ejemplo de ajustes de conexion simultanea [3] [Pantalla externa y PC]

Método de conexidon

Ajustes internos compatibles con la interfaz de conexion/dispositivo conectado

de ampliaciéon

Interfaz Dispositivo | Elemento Elemento | Parametro Descripcion
conectado | de clasificacion | de ajuste
RS-232C Pantalla Los valores de pesaje se transmiten
estandar remota CF ModE 2 constantemente a la pantalla remota en el
formato estandar de A&D.
dout Prt Selecciona un modo de salida de datos
0-6 compatible con el método de registro del PC
USB estandar | PC pa =9 x
S U-tP 04 Selecciona un formato de salida que su PC
puede gestionar facilmente.
RS-232 .
ST [Ninguno]

Bascula (parte posterior)

r .\\\_

N} .

S

)

S~
Unidad de visualizacién remota
(parte posterior)

(por ejemplo, AD-8922A)

»
.

§a

[4] Conexion entre la pantalla o el controlador remoto y el PLC
Ejemplo de uso) Lectura del valor de pesaje con el PLC mientras se visualiza con el controlador remoto.
Tabla 3-3-4 Ejemplo de ajustes de conexion simultanea [4] “Pantalla o controlador remoto y PLC"A

Método de conexién Ajustes internos compatibles con la interfaz de conexion/dispositivo conectado
Interfaz Dispositivo | Elemento Elemento | Parametro Descripcion
conectado | de clasificacién | de ajuste
RS-232C Pantalla Los valores de pesaje se transmiten
estandar Controlador | § /F ModE 2 constantemente al controlador remoto en el
formato estandar de A&D.
USB estandar | [Ninguno]
RS-232C PLC dout Prt 0-6 Selecciona un modo de salida de datos
de ampliacion compatible con la configuracién/uso del PLC.
ModE 0 Selecciona un formato de salida que su PLC
of-3/F EYPE 0-5 puede gestionar faciimente.

Debera conectar cada uno de los dispositivos, la [pantalla o controlador remoto] y el [PLC], a la bascula
através de la interfaz RS-232C. Conecte la pantalla y el controlador remoto a través de la interfaz

RS-232C estandar, instale la opcion GXA-03 (RS-232C de ampliacién) especifica en la bascula y conecte
el PLC con la interfaz RS-232C de ampliacion de la GXA-03.
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... Unidad de visualizacion remota (AD-8920A)
v " Controlador remoto (AD-8922A)

=)

RS-232C estandar

Controlador remote (por ejemplo, AD-8922A)

RS-232C de ampliacion

Bascula + GXA-03

Pantalla/controlador remoto (parte posterior)
(por ejemplo, AD-8922A)

RS-232C
estandar

Bascula (parte posterior)
RS-232C
de ampliacion

* Compruebe la toma lateral del PLC que
vaya a emplear para la conexion
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4. Impresion de los valores de pesaje a través de la impresora

A continuacién se incluyen ejemplos de los ajustes internos de la bascula y la impresora en funcion del tipo
de impresora utilizada y del método de impresidn, como, por ejemplo, el valor de pesaje.

4-1. Con el modelo AD-8127

1) Para imprimir solamente el valor de pesaje
Tabla 4-1-1 Ajustes de la bascula habituales para imprimir unicamente los valores de pesaje en la AD-8127

Elemento Elemento . L
P . Parametro Descripcion
de clasificacion | de ajuste
¥ MadE 1 Conexion de la impresora
' FYPE 0 Formato estandar de A&D
Tabla 4-1-2 Ajustes para imprimir Unicamente los valores de pesaje en la AD-8127
. . - Ajuste interno de la bascula Ajuste interno de la AD-8127
Método de impresion del Jout
valor de pesaje ,F',J"’L_ Descripcion PRN MODE Descripcion
1 r
El valor de pesaje se 0 Modo tecla (cuando los datos son estables)
imprime cuando se pulsa la 4 Modo tecla Modo B _(inmediato) *1
tecla |[PRINT | (IMPRIMIR) 5 Modo tecla Modo C (una vez que los datos
de la bascula. son estables) Modo de
El valor de pesaje se 1 Impresién automatica Modo A (estandar cero) EXT KEY impresion con
imprime automaticamente Impresion automatica Modo B (criterio de '
. 2 o . tecla externa
cuando cambia. estabilidad previa)
El valor de pesaje
se imprime en intervalos 6 Modo intervalo *1
regulares.
El valor de pesaje se Modo de
imprime cuando se pulsa la - . >
tecla [* 0 prinT] (IMPRIMIR) 3 Modo flujo ™1 MANUAL Lr::r:(:zllon
de la impresora.
El valor de pesaje se Modo de
=l va pesaj . 3 Modo flujo *1 CHART impresion
imprime en forma de gréfico. de graficos

*1 Los datos inestables también se transmiten.
Para configurar la AD-8127 en un modo distinto del de impresion de volcado de memoria e imprimir
también datos inestables, cambie el ajuste interno de la AD-8127 a “Ajuste para imprimir datos
inestables (US PRN,/PRINT)".

2) Para que la funcion de reloj de la bascula afada la fecha/hora o el nimero de identificacién, etc. al valor

de pesaje.

Tabla 4-1-3 Ajustes de la bascula habituales para imprimir informacién adicional al valor de pesaje con la

AD-8127
Elemento Elemento . "
e . Parametro Descripcion
de clasificacion | de ajuste
o F MadE 1 Ajuste de la impresora
! LYPE 1 Formato DP
Tabla 4-1-4 Ajustes para imprimir informacion adicional al valor de pesaje con la AD-8127.
Método de impresion del Ajuste interno de la bascula Ajuste interno de la AD-8127
valor de pesaje dout /Prt Descripcion PRN MODE Descripcion
El valor de pesaje se 0 Modo tecla (cuando los datos son estables)
imprime cuando se pulsa la 4 Modo tecla Modo B (inmediato) *7
tecla |PRINT | (IMPRIMIR) 5 Modo tecla Modo C (una vez que los
de la bascula. datos son estables)
—~ por Modo de
. Impresion automatica Modo . .
El valor de pesaje se 1 . impresion de
R " A (estandar cero) DUMP
imprime automaticamente | = tomatica Modo B (criterio d volcado
cuando cambia. 2 mpresion automatica ilodo (criterio de de memoria
estabilidad previa)
El valor de pesaje
se imprime en 6 Modo intervalo *7
intervalos regulares.

o No es posible imprimir mediante las teclas de la impresora ni en formato de grafico.
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3) Para transmitir informacion distinta de los valores de pesaje
Cuando vaya a imprimir registros de mantenimiento de calibracion/prueba de calibracion (salida GLP)
o cuando la bascula transmita resultados de calculo estadistico, configure la impresora en el modo
impresion de volcado de memoria.

Tabla 4-1-5  Ajustes de la AD-8127 para imprimir informacion distinta de los valores de pesaje.
Ajuste interno de la AD-8127

PRN MODE Contenido/uso

DUMP Modo de impresion de volcado de memoria

o Cambio del modo de impresion (PRN MODE) de la AD-8127
Si mantiene pulsada la tecla [ENTsave] (INTRODUCIR, GUARDAR) de la impresora, podra alternar los
ajustes EXT.KEY (modo de impresion con tecla externa) y DUMP (modo de impresion de volcado de
memoria) sin necesidad de acceder a los ajustes internos de la AD-8127.

4-2. Con el modelo AD-8126

La AD-8126 imprime los datos en el estado en el que los recibe (impresién de volcado de memoria).

1) Ajustes habituales

Tabla 4-2-1. Ajustes de la bascula habituales cuando se conecta a la AD-8126.

Elemento de clasificacién | Elemento de ajuste | Parametro | Descripcion

ModE 1 Conexion de la impresora

SF
EYPE 1 Formato DP

2) Ajustes de la bascula correspondientes al método de impresion del valor de pesaje

Tabla 4-2-2. Ajustes para imprimir el valor de pesaje con la AD-8126

Método de impresion del Ajuste interno de la bascula

valor de pesaje dout/Prt Descripcion

El valor de pesaje se 0 Modo tecla (cuando los datos son estables)
imprime cuando se pulsa la 4 Modo tecla Modo B (inmediato)

tecla (IMPRIMIR) Modo tecla Modo C (una vez que los datos
de la bascula. 5 son estables)

El valor de pesaje se 1 Impresion automatica Modo A (estandar cero)
imprime automaticamente Impresion automatica Modo B (criterio de
cuando cambia. 2 estabilidad previa)

El valor de pesaje se

imprime en 6 Modo intervalo

intervalos regulares.
o La AD-8126 no permite imprimir mediante la tecla de la impresora ni en formato de gréfico.
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5.Conexion aun PC o PLC

5-1. Modo USB réapido

El modo USB rapido es una funciéon que permite conectar la bascula a un PC a través de un cable USB,

para transmitir directamente los datos de salida de la primera al software del segundo (por ejemplo, Excel
o Word). Compatible con Windows 7 o posterior.
Dado que la bascula emplea un controlador Windows (HID) estandar, no es necesario instalar ningun

controlador especial y la conexion se puede establecer simplemente conectando la bascula al PC.

Precaucion

O

El modo USB rapido establece una comunicacion unidireccional de la bascula al PC. No se pueden
enviar comandos de control del PC a la bascula.

Desactive el protector de pantalla del PC y los modos de espera.

No utilice el modo USB rapido si el modo de salida de la bascula esta configurado como flujo.

El modo flujo hara que la bascula envie constantemente datos de pesaje al PC, lo que podria provocar
un funcionamiento anémalo de este.

En la version 1.211 del software o posteriores, las opciones “USB rapido TODOS” y “USB rapido NU”
estan integradas en el ajuste interno {JFnc, como se muestra a continuacién.

Version del software 1.200 Version del software 1.211 o posterior
UFnc D | USB rapido TODOS UFnc 0 | USB rapido
UFnc! | USB rapido NU UFac! | USB bidireccional COM virtual
UFnc @ | USB bidireccional COM virtual Ninguno

Consulte la seccién “12. Comprobacién de la versién del software de la bascula” si desea conocer
la version del software instalado en la bascula.

Acerca del formato de salida para USB

O

Cuando se utiliza el modo USB, el formato de salida se puede seleccionar a través del ajuste interno {J-£P.
En la version del software 1.211 y posteriores, se ha afiadido }{-}P Y (formato NU2) a los ajustes internos.

Ajuste interno Formato de salida Ejemplo

U-tP 0 e s EiBEECEEEROERRREE
U-LP ) Formato NU [+|oo]1]2]3].|a|5]e]:]

U-tP 2 Formato CSV S|T|,[+]|0]|0|1]|2|3|.|4|5],|_|_|o]|c|w
U-EP 3 Formato TAB [S|T[me[+[o]o[1|2]3]-|4]5[m_|_[g]e]i|
U-tPy Formato NU2 |l|2|3|-|4|5|CR|LF|

__equivale a un espacio. CR equivale al cédigo ASCII: ODh.

LF equivale al codigo ASCII: OAh. TAB equivale al cédigo ASCII: 09h.
Si la salida es igual a USB rapido NU en la version del software 1.200, configurela como {J-£P | (formato
NU) o YJ-tP Y (formato NU2).
Consulte la seccion “6-2. Formato de los datos de pesaje” si desea informacion sobre el formato
de salida.



Instrucciones de uso (cuando se envian datos de pesaje a través de la tecla [IMPRIMIR]
de la bascula)

1. Configure el ajuste interno }/Fnc de la bascula con el valor {J (USB rapido).

2. Conecte la bascula a un PC a través del cable USB suministrado.

Cuando la conecte por primera vez, el PC comenzara a instalar el controlador automaticamente.

> w

Inicie el software del PC (Excel, etc.) para la transmisién de los datos de pesaje.

o

Configure el método de entrada del teclado con la opcion de mitad del ancho. Con el ajuste de ancho

completo no se introducira correctamente.

6. Mueva el cursor hasta el lugar donde quiera introducir los datos de pesaje.

7. Cuando pulse la tecla (IMPRIMIR) de la bascula, los datos de pesaje se transmitiran desde
esta y se introduciran en la ubicacion del cursor.

8. Desconecte el cable USB una vez que haya terminado.

5-2. Modo COM virtual

El modo COM virtual es una funcion que permite conectar la bascula mediante el cable USB suministrado
y crear un puerto COM en el lateral del PC para una comunicacion bidireccional. Compatible con Windows
7 o posterior. Excepto con Windows 10, cuando utilice este modo por primera vez, tendra que instalar un
controlador especial en el PC.

Si desea informacién sobre como instalar el controlador, consulte “Cémo instalar el controlador del modo
COM virtual” para la interfaz USB de la serie GX-A/GF-A en nuestro sitio web (https://www.aandd. jp).

Si selecciona un puerto COM con software de comunicacion de datos Win CT, dispondra del mismo
meétodo de comunicacion de datos que con RS-232C.

Con el modo COM virtual no es necesario configurar la velocidad en baudios, los bits de datos, la paridad
ni los bits de parada.

Precaucién
o La primera vez, puede que tarde un poco en instalar el controlador del “Modo COM virtual”.

Acercade los ajustes internos
o Cuando utilice el modo COM virtual, configure el ajuste interno de la bascula }JFnc con la opciéon USB
bidireccional COM virtual.

Version del software 1.200 Version del software 1.211 o posterior
UFnc? | USB bidireccional COM virtual UFnc! USB bidireccional COM virtual
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5-3. RS-232C

La interfaz RS-232C de la bascula es el DCE (equipo de comunicaciéon de datos) que puede conectarse
a un PC. El cable RS-232C utilizado para la conexion es de tipo directo. Si el PC no cuenta con una toma
RS-232C, establezca la conexion mediante el modo USB COM virtual.

5-4. Software de transmision de datos WinCT (modo USB COM virtual 0 RS-232C)

Si conecta un PC a través de USB en el modo COM virtual o con un cable RS-232C, este podra recibir
facilmente los datos de pesaje con el software de comunicacién de datos WinCT para Windows. Puede
descargarse WinCT de nuestro sitio web (https://www.aandd. jp). Consulte las secciones

“Configuracion manual” y “Funcionamiento manual” para WinCT en nuestro sitio web
(https://www.aandd. jp) si desea obtener informacion sobre su instalacion y configuracion.

WinCT dispone de tres aplicaciones: RsCom, RsKey y RsWeight.

RsCom

o Permite controlar la bascula mediante el envio de un comando a esta.

Los datos recibidos se pueden ver y guardar en un archivo de texto (.txt).

Si ejecuta el software varias veces, podra comunicarse con multiples basculas.

Se puede ejecutar al mismo tiempo que otras aplicaciones (no ocupa el PC de forma exclusiva).
También permite recibir datos de salida GLP de la bascula.

O o o o

RsKey

o Los datos de pesaje de la bascula se pueden introducir directamente en otras aplicaciones.

o Si se pueden introducir a través del teclado (por ejemplo, con Word o Excel), el tipo de aplicacién no
sera relevante.

o También permite introducir datos de salida GLP de la bascula.

o El PC se puede convertir en un monitor externo para la bascula a través de la funcion de visualizacion
de prueba.

RsWeight

o Permite crear un grafico de los datos recibidos en tiempo real.

o Permite calcular y visualizar los parametros de los datos recibidos, incluidos los valores maximo
y minimo, la media, la desviacidn estandar, el coeficiente de variacion, etc.
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5-5. Notas sobre el uso del modo USB rapido

Si utiliza la versioén del software 1.211, los datos no se podran transmitir desde el terminal USB si conecta
un cable durante la operacion de pesaje para la transmision mediante USB rapido.
En tal caso, reinicie la bascula siguiendo estos pasos.

Instrucciones en caso de que los datos no se puedan transmitir mediante USB répido

1. Desconecte el adaptador de CA de la bascula.

USB
Bascula ©PC
3. Conecte el adaptador de CA a la bascula.
4. Elindicador [ LEVEL | (NIVEL) parpadeara. TN
AN IN]
(L/Sb se ilumina en la parte superior izquierda). '-,E,' ’::'-

5. Pulse la tecla | ON:OFF | para ver el modo de pesaje.

®

L0
£
€3

n

u 3 ’

6. Pulse la tecla |PRINT| (IMPRIMIR) de la bascula para Salida
PRINT

transmitir los datos al PC.

ST,+00000.00 g
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6. Salida de datos

6-1. Modo de salida de datos

La sincronizacién de la salida de datos de la bascula se puede modificar con el ajuste interno Pt (modo
de salida de datos).

Modo tecla Ajuste interno dout Prt D

Si pulsa la tecla (IMPRIMIR) cuando la marca de valor estable aparece en pantalla, el valor de
pesaje se transmitira una vez. En ese momento, el valor de pesaje mostrado parpadeara una vez para
sefalar que se ha enviado.

Modo de impresion automatica A Ajuste interno dout Prt il

Si el valor de pesaje supera el intervalo especificado en los ajustes internos AP-P (polaridad de impresion

automatica) y AP-b (anchura de impresién automatica) con respecto al estandar “visualizacién de cero” y la

marca de valor estable estd encendida, el valor de pesaje se enviara una vez. Si pulsa la

tecla (IMPRIMIR) mientras la marca de valor estable esta encendida, el valor de pesaje también

se transmitira una vez.

En ese momento, el valor de pesaje mostrado parpadeara una vez para sefialar que se ha enviado.
Ajustes internos asociados

dout AP-P Polaridad de impresion automatica
dout AP-b Ancho de impresion automatica
Modo de impresién automéatica B Ajuste interno douk Prt 2

Si el valor de pesaje supera el intervalo especificado en los ajustes internos AP-P (polaridad de impresion
automatica) y AP-b (ancho de impresién automatica) con respecto al estandar “valor anteriormente
mostrado con una marca de valor estable” y la marca de valor estable esta encendida, el valor de pesaje se
enviara una vez. Si pulsa la tecla (IMPRIMIR) mientras la marca de valor estable esta encendida,
el valor de pesaje también se transmitird una vez. En ese momento, el valor de pesaje mostrado
parpadeara una vez para sefalar que se ha enviado.

Ajustes internos asociados

dout AP-P Polaridad de impresiéon automatica
dout AP-b Ancho de impresién automatica
Modo flujo Ajuste interno  douk Prt 3

Con independencia de si la marca de valor estable se encuentra presente o no, el valor de pesaje se
enviara una vez para cada ajuste interno §Pd (ciclo de reescritura de la visualizacién). Cuando el ajuste
interno es §Pd {J (5 veces/s), la transmision se produce a aproximadamente 5,21 Hz.

Ajustes internos asociados

BASFuAc SPd Ciclo de reescritura de la visualizacion

S .FLPS Velocidad en baudios

Precaucion
o En funcién del ciclo de reescritura de la visualizacién y de la velocidad en baudios, puede que no se
transmitan todos los datos si no se aumenta la velocidad en baudios.



Modo tecla B Ajuste interno dout Prt Y
Con independencia de si la marca de valor estable esta presente o no, si pulsa la

tecla | PRINT| (IMPRIMIR), el valor de pesaje se transmitira una vez.
En ese momento, el valor de pesaje mostrado parpadeara una vez para sefalar que se ha enviado.

Modo tecla C Ajuste interno dout Prt §
Si pulsa la tecla | PRINT | (IMPRIMIR) y la marca de valor estable aparece en pantalla, el valor de pesaje

se transmitira una vez. En caso de que la marca de valor estable no aparezca en pantalla, el valor de
pesaje se enviara cuando vuelva a mostrarse dicha marca.
En ese momento, el valor de pesaje mostrado parpadeara una vez para sefalar que se ha enviado.

Modo intervalo Ajuste interno dout Prt B
Con independencia de si la marca de valor estable se encuentra presente o no, los valores se enviaran en

el intervalo especificado en el ajuste interno qt (tiempo de intervalo). Si pulsa la
tecla (IMPRIMIR), la salida de datos se iniciara. Podra detenerla si pulsa la misma tecla de nuevo
durante la transmision.

Ajustes internos asociados

dout ink Tiempo de intervalo
SFbBPS Velocidad en baudios
Precaucion

o En funcién del tiempo de intervalo y de la velocidad en baudios, puede que no se transmitan todos los
datos si no se aumenta la velocidad en baudios.
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6-2. Formato de los datos de pesaje

En el modo USB, la salida de los datos de pesaje de la bascula se puede modificar a través del ajuste interno
U-£P (formato de datos USB), y con la interfaz RS-232C, a través del ajuste interno FYPE (formato de datos).

Formato estandar de A&D  Conexion RS-232C  : Ajusteinterno  §,F FYPE [

O o o o

Ajuste USB : Ajusteinterno  lSh U-+P J

Se trata del formato estandar para el envio de datos a dispositivos periféricos.

Consta de 15 caracteres (excluido el terminador).

El estado de los datos se sefala mediante una cabecera de dos caracteres.

Los datos se rellenan con la polaridad y ceros (la parte que sobra del orden superior de los datos se

rellena con ceros).

O

Si los datos son cero, la polaridad es positiva.

o La unidad consta de tres caracteres.

[s|T].[+JoJofaf2f3].f4]5][_|_{[g]|CR[LF]
N — A A J
Cabecera Datos Unida Terminador
A 4

S | T | Cuando son estables |:| equivale a “espacio”

U | S | Cuando son inestables <CR> es el codigo ASCII: 0Dh

Q | T | Modo recuento cuando son estables <LF> | codiao ASCII: OAR

es el codigo :
O | L | Cuando estan sobrecargados g

o El modo de impresién a través de una tecla externa de la impresora multifuncion AD-8127 funciona
como se indica a continuaciéon cuando se recibe el formato estandar de A&D:

WT 123.45 ¢

Formato DP

(impresién de volcado de memoria) Conexion RS-232C : Ajuste interno

S/FEYPET

Conexién USB : Sin funcidon

o Este formato es compatible con la impresion de volcado de memoria.
o Consta de 16 caracteres (excluido el terminador).
o El estado de los datos se sefiala mediante una cabecera de dos caracteres.
o El signo de polaridad se afiade justamente antes de los datos si no estan sobrecargados o son cero.
o Los ceros de los datos se eliminan (los ceros iniciales se sustituyen por espacios).
o La unidad consta de tres caracteres.
Tl [ [ [ [+]2]2]3[.[4]s5] | [o[CR]LF]
N N N A J
'Cabecer Datos Unida Terminador
W | T | Cuando son estables l:l equivale a “espacio”
U | S | Cuando son inestables
Q | T | Modo recuento cuando son estables
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Formato KF Conexion RS-232C : Ajusteinterno  §,F FYPE/Z

Conexién USB

: Sin funcién

o Se trata del formato del medidor de humedad de Karl-Fischer.
o Consta de 14 caracteres (excluido el terminador).
o No tiene caracteres de cabecera.
o El signo de polaridad (1 caracter) se anade justamente antes de los datos si no estan sobrecargados
0 son cero.
Los ceros de los datos se eliminan (los ceros iniciales se sustituyen por espacios).
Cuando los datos son estables, la unidad se transmite. Cuando los datos no son estables, la unidad no
se transmite.
| | [ [af2[3[.[4][5] Jg| | _|cR|LF
_/ _/ J
Datos vUnida Terminador
I:I equivale a “espacio” _ 19| _ | _ | Conlaunidad cuando son estables
_ | _ 1 _ | _ | Sinunidad cuando son inestables
Formato MT Conexiéon RS-232C : Ajusteinterno  §,F EYPE 3

Conexién USB

: Sin funcién

o Se utiliza para la conexién con dispositivos fabricados por otras empresas. No obstante, no existe

garantia de compatibilidad.

o La longitud de los datos depende de la longitud de la unidad.

Tiene una cabecera de 2 caracteres.

Los ceros de los datos se eliminan (los ceros iniciales se sustituyen por espacios).

Formato NU Conexién RS-232C
Ajuste USB

S | 1 | Cuando estan sobrecargados
Cuando son estables (salida con la tecla |PRINT | [IMPRIMIR])
D | Cuando son inestables (salida con la tecla | PRINT | [[IMPRIMIR])

S | D | Cuando son inestables (salida con un comando)

Este formato solo transmite datos numéricos.
Consta de 9 caracteres (excluido el terminador).
o Los datos se rellenan con la polaridad y ceros (la parte que sobra del orden superior de los datos se

rellena con ceros).

o Silos datos son cero, la polaridad es positiva.

+Jojofajafs].|4]5

CR|LF
e

Datos

Terminador
22

sl [ [ [ | [r[2]3].]4[5] |g]|CR|LF
/ / /
vCabecer Datos Unida  Terminador
S | _ | Cuando son estables (salida con un comando)|:| equivale a “espacio”

: Ajuste interno  §,F FYPE Y
: Ajuste interno  [JSh Y-FP |



Formato CSV Conexion RS-232C : Ajusteinterno  §,F EYPES
Conexion USB : Ajusteinterno  [JSh U-EP ¢
o Separa los datos del formato estandar de A&D y la unidad con una coma (, ).
Envia la unidad incluso cuando los datos estan sobrecargados.
Si el punto decimal esta configurado con la opcién coma (,), se utilizara el punto y coma (;)
como separador.

[slT

_ |- [ g [CRILF]

J+jojof1f2]3].[4]5].

Cuando se afadan otros datos al valor de pesaje, toda la informacion se mostrara en una linea.
Si se afiaden el numero de identificacion, el nimero de datos, la fecha y la hora, la muestra en pantalla
sera como esta.

SAMPLE-0123-4,No0,012,2017/07/01,12:34:56,ST,+00123.45, ¢

N 2N J U J \ VAN J
Numero de ID Numero Fecha Hora Datos de pesaje
de datos
Formato TAB Conexion RS-232C : Sin funcion

Conexién USB : Ajusteinterno  USh U-EP 3
o Se trata de un formato en el que el separador del formato CSV, la coma, se sustituye por TAB.

|S|T|TAB|+|O|0|1|2|3|.|4|5|TAB|_|_|g|CR|LF|

<TAB> es el cédigo ASCII : 09h

Formato NU2 Conexion RS-232C : Sin funcion

Conexion USB : Ajusteinterno S U-tP Y
o Los valores de pesaje solamente se transmiten como datos numéricos.
o Silos datos son cero o positivo, no se afiade la polaridad.

|1]2|3].|4]5]cr|LF
— A _/
Datos Terminador
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6-3. Ejemplos de formato de salida de los datos de pesaje

ST %

AD | S| T|,|+|0]|3|1|4|2]|.]0|6|_|_1|g]|CR|LF
DP wlTt| | [ _[+]|3|2]la]2 o|l6| _| _|g]|CR|LF
KF + | _[3|12]la]|l2].|o|5]|_|g]|_|_|CR|LF
MT s| (| _|_13|212|l4a|2|.|0o|6|_|g]|CR|LF
NU +(0|[3]|1]4]2 0| 6 [CR|LF
NU2 3(1]14]|2 0| 6 |CR|LF

Cuando son inestables %
A&D |Uu|[s]|,|-]lofo]|2|9]|5|.|8|7]|_1|_]|g]|CR|LF
DP uls|_|_|_|_|-12|9]s 8|17 | _|_|g|CR|LF
KF -1 _ | _l_l2]9]s 8|17 _ | _|_|_|crR|LF
MT s|ipf_|_{_|-12]9|l5]|.8]|7|_]|g]|CR|LF
NU -[{0fO0[2]9]5 8| 7 |CR|LF
NU2 -{0f02]9]5 8| 7 |CR|LF

Cuando estan sobrecargados
A&D oO|L],|+[9[9[919]|19]19]|9|E|+|[1]|9]|CR|LF
DP N U I (A e = K A A (O O I I e g W =
KF I R e O O O O e el R
MT S| 1|+ |CR|LF
NU +19(9([9([9[9]19]|9]9|CR|LF
NU2 +1919(9(919]19]19]9|CR|LF

Cuando estan sobrecargados

(menos)
A&D o|L],|-19(9(91919]19]9|E|[+|[1]|9|CR|LF
DP N I O I O A R =S I I A R R I I e R A
KF [ I (U I A U A A A A I IO R N R AN
MT S| 1 |- |[CRILF
NU -191919]19]19]19]19]|9|[CR|LF
NU2 -[919191919]19]9]|9 |CR|LF




Unidades

g 9
Modo recuento P[S
Modo porcentaje %
Onza (Avoir) B ,_7
Libra Lb
Libra/Onza L UZ
Onza troy B Z t
Quilate métrico ct
Momme mom
Penique D’wf
Grano EN
Tael (Hong Kong en T
general, Singapur) L

Tael (Hong Kong, joyeria) T|
Tael (Taiwan) T

[
Tael (China) -

i
Tola (India)

tou
Messghal

M5
Densidad n

5
Multi

—=
~X
==
—

s Espacio, ASCII 20h

Nota

Cuando se selecciona la opcién “Libra/Onza”, los datos se envian con la unidad de la onza (02z).

A&D D.P KF MT

[ P Y ) O = O O O -
l=[Plc] [=[p[c] [olplels]  [o[p[c]S]
7 Y R 7 O 7 O O R O 7Y
lofofz]  [ofo]z]  [L[o]z][o]  [_[o]Z]
o] (ol o] [ fe][o] [ [b]
l[ofz]  [ofe]z]  [L[o]z][o]  [L]o]Z]
lolz[t]  [ofz[t] [=[o]z[t] [|o|z]t]
lfeft]  [ofeft]  [ofeft]o]  [ofe]t]
mlo[m|  [mlo]m] [=[m[o[m] |_[m[o]
dlwl[t] [d]w[t] |old]w]t] |o[d]w]|t]
l[GIN]  [o[eIN]  [ofgfr]o]  [L[GIN]
3 T e A 3 [ e S S TR X e A AT
IS 0 e A S 0 e S S T A R W A T
IS 0 e A S T e A S T S e W AT
I3 0 e Y 3 0 e A S T =2 e A T
[ Y Y 0 e P S =Y U e I Y
mlel[s] [mle[s] [o[M[s[.] [o[m]
l[p[s] [o[p[s] [_[D[s][.] [_[D]S]
MILIT]  MILIT]  [oIMIL[T]  [2IMIL]T]
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6-4. Otros formatos de datos

Ademas de los datos de pesaje, se puede afiadir otra informacion. Active/desactive cada ajuste interno en
funcién de las necesidades.

Numero de datos Ajuste interno dout d-no !
o Cuando se utiliza la funcién de memoria de datos, se transmite el nimero de datos.
o Consta de 6 caracteres (excluido el terminador).

o Cuando se selecciona el formato NU o NU2 en el modo USB rapido, se transmiten “ . “ y nUmeros.

N{o|.]o]o]|1]cr|LF
A J
Numero de datos Terminador

Conexion mediante USB rapido (para transmitir solamente valores numeéricos):
Version del software 1.200 Version del software 1.211 o posterior
Ajuste interno {/Sh UFnc | Ajuste interno USh UFnc Dy U-tP 1o Y

| - [o|o]1|cr|LF]
N A J
Numero de datos Terminador

Numero de ID Ajuste interno dgut §5- /d |
o Se envia el nimero de identificacién almacenado en la bascula.

o Consta de 13 caracteres (excluido el terminador).

o Cuando se selecciona el formato NU o NU2 en el modo USB rapido, se transmiten “ —” y niUmeros.
s|a|m|[P|L|E]-]Jo[1]2]3]-]4]cr|LF|
AL J
Numero de ID Terminador

Conexion mediante USB rapido (para transmitir solamente valores numéricos):

Versién del software 1.200 Versioén del software 1.211 o posterior
Ajuste interno {Sh UFnc | Ajuste interno USh UFnc Oy U-tP 1o Y
[-[of2]2]3[-[4]cRILF]
AL
Ndamero de ID Terminador
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Fecha Ajuste interno dout 5-td 2o 3

O

m}
O
[}

La fecha transmitida se basa en los datos del reloj de la bascula.

El orden de AAAA,MM,/DD se puede modificar en los ajustes.

Consta de 10 caracteres (excluido el terminador).

Cuando se selecciona el formato NU o NU2 en el modo USB rapido, se transmite “. ” en lugar de “/”.

2|lola|7]/s|1]2]7]3]1]|cr[LF
AN /
Fecha Terminador

Conexién mediante USB répido (para transmitir solamente valores numéricos):
Version del software 1.200 Version del software 1.211 o posterior

Ajuste interno {5b UFnc | Ajuste interno Sk UFnc Dy U-EP 10 Y

2jofaj7].J1]2].][3]1][CRILF]
- A J
Fecha Terminador

Hora Ajuste interno dout 5-td 1o 3

O

m}
O
[}

La hora transmitida se basa en los datos del reloj de la bascula.
Formato de 24 horas.

Consta de 8 caracteres (excluido el terminador).

Cuando se selecciona el formato NU o NU2 en el modo USB rapido, se transmite “. ” en lugar de “: ”.

|1]2|:[3]4]:]5]6]crR|LF]
N J
Hora Terminador

Conexién mediante USB répido (para transmitir solamente valores numéricos):

Version del software 1.200 Version del software 1.211 o posterior
Ajuste interno {54 UFnc | Ajuste interno USh UFnc Oy U-EP 104
(1]2]-[3]4]-[5]6[CR|LF]
A J
Hora Terminador
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Si envia un comando especifico desde un PC o un PLC a la bascula, podra controlarla, por ejemplo, para

solicitar datos de pesaje, manipular diversas teclas o modificar el valor de ajuste. Para enviar un comando
a la bascula, agregue un terminador (<CR> <LF> o <CR> en el ajuste interno {(|F) a la secuencia de

caracteres de comando.

7-1. Comandos de control

Comandos para consultar los datos de pesaje

Secuencia del comando

Funcién

Q Solicita los datos de pesaje de inmediato.

RW Solicita los datos de pesaje de inmediato.

Sl Solicita los datos de pesaje de inmediato.

S Solicita los datos de pesaje cuando se estabilizan.

<ESC>P Solicita los datos de pesaje cuando se estabilizan.

SIR Solicita los datos de pesaje constantemente (salida de flujo continuo).
C Cancela el comando S, <ESC>P o SIR.

Los comandos Q, RWy SI actian del mismo modo.
Los comandos S y <ESC>P actuan del mismo modo.
<ESC> : Cdédigo de escape, codigo ASCII : 1Bh

Comandos de control de teclas

Secuencia
del comando

Funcién

P

Igual que la tecla | ON:OFF

ON Enciende la pantalla.

OFF Apaga la pantalla.

CAL Igual que la tecla (CALIBRAR): Calibracion con el peso integrado (serie GX-A)
Calibracion con un peso independiente (serie GF-A) *3

EXC Calibracion con un peso independiente (serie GX-A)

U Igual que la tecla (MODO)

SMP Igual que la tecla (MUESTRA)

PRT Igual que la tecla (IMPRIMIR)

R Igual que la tecla (PONER A CERO, ajuste del punto cero semiautomatico)

z Igual que la tecla (PONER A CERO, ajuste del punto cero semiautomatico)

RZ Igual que la tecla (PONER A CERO, ajuste del punto cero semiautomatico)

T Tara la bascula

TR Tara la bascula

ZR *1 | Cero (ajuste del punto cero) *2

TST Ejecuta la prueba de calibracion con el peso integrado (solamente modelo de 0,0001 g)

Los comandos R, Z y RZ actuan del mismo modo.

Los comandos T y TR actuan del mismo modo.

: En las basculas con la version de software 1.100 o anteriores, el comando ZR no se encuentra

disponible en la conexion del modo USB COM virtual.
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*2: Cuando la carga se encuentra dentro del margen de +2 % del peso maximo desde el punto cero inicial,
el punto cero se actualiza, la tara se borra y se muestra el cero. Cuando la carga se encuentra por
encima del £2 %, el comando no esta disponible.

*3: Compatible con la version del software de la bascula 1.300 o posteriores.

Comandos para preconfigurar el valor de tara
Secuencia

del comando

PT : k%% k% g | Configura el valor de tara.

La unidad anadida es la unidad que se envia en el formato estandar de A&D

(3 caracteres). Para el modo recuento o porcentaje, se utiliza el gramo. Para

ajustar el valor de tara preconfigurado como 1234,56 g, la entrada

serd |[PT:1234.56g | No se pueden configurar valores que superen la

capacidad de pesaje. No se pueden utilizar valores negativos.

?PT Solicita el valor de tara. Envia el valor de tara configurado por el comando PT,

ToTR:.

Funcién

Comando de control del recuento de piezas
Secuencia
del comando

Funcion

UW : skskksk. %k g | Configura el valor de la masa unidad (peso de una pieza).

La unidad anadida es la unidad que se envia en el formato estandar de A&D
(3 caracteres). Para configurar el valor de masa unidad como 1,23 g, la
entrada sera [UW:1.23 g |.

No se pueden configurar valores que superen la capacidad de pesaje. No se
pueden utilizar valores negativos.

?2UW Solicita el valor de la masa unidad.

Comandos de control de la funcion del comparador
Secuencia
del comando

Funcién

HI : %k k% g | Configura el valor del limite superior.

HH : ks k. %% g | Configura el segundo valor del limite superior.

LO : k3. %k g | Configura el valor del limite inferior.

LL : *ksk*k3k. %k g | Configura el segundo valor del limite inferior.

La unidad afiadida es la unidad que se envia en el formato estandar de A&D
(3 caracteres).

Para configurar el valor del limite superior como 567,89 g, la entrada

sera |[H1:567.894g.]

No se pueden configurar valores que superen la capacidad de pesaje.

?HI Solicita el valor del limite superior.

?HH Solicita el segundo valor del limite superior.
?LO Solicita el valor del limite inferior.

?LL Solicita el segundo valor del limite inferior.

o Para utilizar un comando de un comparador, configdrelo en el ajuste interno [P ;n { (entrada digital,
limites superior/inferior) o [P ,n | (entrada de pesaje, limites superior/inferior).
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Comando para controlar la funcion de memoria de datos (ajuste interno dAtA |)

UN : mm Modifica el nimero de registro de la masa unidad.
Introduzca un numero entre 01 y 50 para mm.

?UN Solicita el nimero de registro de la masa unidad seleccionado en ese momento.

[0 Valido cuando el ajuste interno dAER /.

Comando para controlar la funcion de memoria de datos (ajuste interno dAEA 2)

Secuencia del comando Funcion

?MA Transmite todos los datos de la memoria.

?MQnNn Transmite los datos de pesaje con el nUmero de datos nnn.
Introduzca un valor entre 001 y 200 antes de nnn.

?MX Transmite el nUmero de los datos de pesaje en la memoria.

MD : Elimina los datos de pesaje con el numero de datos nnn.
Introduzca un valor entre 001 y 200 antes de nnn.

MCL Elimina todos los datos de la memoria.

[J Valido cuando el ajuste interno dAEA 2.

Comandos para configurar la horay la fecha

Secuencia del comando

Funcion

T™ = ksk - sksk - kek

Configura la hora.

Para configurar la hora con el valor 12 h 34 min 56 s, la entrada
sera [TM:12:34:56 |.

No configura valores de hora que no existen.

DT : %% k% /%%

Configura la fecha.
Para configurar la fecha como 23 de enero de 2017, la entrada
sera [DT:17/01/23 |

No configura valores de fecha que no existen.

?T™

Solicita el ajuste de la hora.

?DT

Solicita el ajuste de la fecha.

Comandos para solicitar otros datos

Secuencia del comando

Funcion

?T

Solicita el valor del peso de tara.
Se transmite el valor de tara configurado con el comando T, TR.

?1D Solicita el numero de identificacion.
?SN Solicita el numero de serie.

?TN Solicita el nombre del dispositivo.
?SA

Transmite todos los datos de impacto de una vez.
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7-2. El codigo <AK>y los codigos de error

Cuando el ajuste interno £r{d | (AK, cédigo de error activo) esta configurado, la bascula siempre responde
a la recepcién de todos los comandos enviados desde un PC o un PLC. La fiabilidad de la comunicacion
mejora mediante la comprobacién del codigo de respuesta.

Cuando el ajuste interno £r{d | (AK, codigo de error activo) estd configurado, la bascula responde de
este modo.

o Cuando se envia un comando que solicita varios datos a la bascula, si la bascula no puede transmitir
los datos solicitados, remite un cédigo de error (EC, Exx). Si la bascula puede transmitir los datos
solicitados, estos se envian.

o Cuando se envia un comando de control a la bascula, si la bascula no puede ejecutarlo, remite un
codigo de error (EC, Exx). Si la bascula puede ejecutar el comando, envia el codigo <AK>.
El codigo <AK> es el codigo ASCII 06h.

o Labascula procesa los comandos a continuacién. Esta enviara el comando <AK> no solamente cuando
reciba un comando, sino también al término del procesamiento. Si el procesamiento no concluye con
normalidad, la bascula enviara un cédigo de error (EC, Exx), en cuyo caso, el error se cancelara con el
comando CAL.

Comando ON  Pantalla encendida
Comando P Pantalla encendida/apagada (no obstante, solamente cuando ya esta encendida)
Comandos R, Z,RZ  Poner a cero (ajuste del punto cero semiautomatico)
Comandos T, TR  Tara la bascula

Comando ZR  Cero (ajuste del punto cero) *2

Comando CAL  Calibracion con el peso integrado (serie GX-A)
Calibracion con un peso independiente (serie GF-A) *3

Comando EXC  Calibracién con un peso independiente (serie GX-A)

*2 : Cuando la carga se encuentra dentro del margen de +2 % del peso maximo desde el punto cero
inicial, el punto cero se actualiza, la tara se borra y se muestra el cero. Cuando la carga se encuentra
por encima del £2 %, el comando no esta disponible.

*3 : Compatible con la version del software de la bascula 1.300 o posteriores.
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7-3. Ejemplos de uso de los comandos

En este ejemplo, el ajuste interno £ d |(AK, cddigo de error activo) esta configurado para forzar una salida
del codigo <AK>. El codigo <AK> es el codigo ASCII 06h.

Ejemplo del comando ON (pantalla encendida)

Lateral del PC Hora Lado de la bascula

Comando ON
Pantalla apagada, en espera

AK Comando recibido

M Se muestran todos los

\ 4

|o | N |CR|LF}

A

U segmentos (en procesamiento)

AK Comando completado

Visualizacion de cero

Ejemplo del comando R (poner a cero)

Lateral del PC Hora Lado de la bascula

Comando R

REIG

g Antes de la ejecucién

A 4

A

AK Comando recibido

Ala espera de la estabilidad
de la puesta a cero
(en procesamiento)

AK Comando completado

; UEU P Visualizacion de cero

A
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Ejemplo del comando CAL (serie GX-A) Calibracion con el peso integrado

Lateral del PC

Comando CAL

Hora

Lado de la bascula

A 4

|C|A||_|CR||_F}

L2
2

A

X

n)
I

—
==

|
L

—

LF

A

o Si desea ver un ejemplo del comando CAL de la serie GF-A, consulte el ejemplo del comando EXC.

v

AK

-

n
[NYR]

-

TRl Antes de la ejecucion

o

Comando recibido

@l Ejecucion (en procesamiento)

Comando completado

TP Visualizacion de cero

Ejemplo de salida de un cdodigo de error del comando R (poner a cero)

Lateral del PC

Comando R

Hora

Bascula

REIG

Comando CAL

A 4

L)
—
|

A

g Antes de la ejecucién
Comando recibido

A la espera de la estabilidad
de la puesta a cero (en
procesamiento), retardo
derivado de la inestabilidad

A

lc|A]|L[cr|LF]

O en espera durante
5 segundos

\ 4

E | 1 | 1 |CR|LF|

L)
—
|

Salida de codigo de error

Visualizacién del error

‘Pl VVisualizacion de cero

33




Ejemplo del comando EXC Calibracion con un peso independiente (serie GX-A)

Lateral del PC

Comando EXC

Hora

Lado de la bascula

| E | x| c[crR|LF]

Comando PRT

\ 4

A

|P|R|T|CR|LF}

Comando PRT

A

A 4

A

\ 4

|P|R|T|CR|LF}

Antes de la ejecucién

Comando recibido

L A la espera del ajuste cero

Comando recibido

L Introduccion del ajuste cero
(en procesamiento)

Comando completado

Jnn A la espera del valor del
L UL peso entrada
Accibn: [Coloque el peso para la calibracién

A

MED

A

A

Comando recibido

Introduccion del valor del peso
(en procesamiento)

LF

Comando completado

A la espera de la retirada
del peso

Retirada del peso

Ala espera de la estabilidad
de la puesta a cero
(en procesamiento)

Comando completado

Visualizacion de cero
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Ejemplo de medicién con un contenedor

Lateral del PC Hora Lado de la bascula
Comando R 0 o . -
Tl Antes de la ejecucion
R [CR]F >
< AK Comando recibido
_ Ala espera de la estabilidad
U de la puesta a cero
(en procesamiento)
< AK Comando completado
; ﬂﬂﬂ Pl Visualizacion de cero
Accion: | Coloque un contenedor
Comando T ; P I Vi i
[[ug iy WPl \/alor medido del contenedor
< AK Comando recibido
_ A la espera de la estabilidad de
la resta del wvalor del
@ contenedor (en procesamiento)
< AK Comando completado
° ﬂﬂﬂ Pl Visualizacion de cero
Accion Coloque la muestra
Comando S . = Tnla
;','_-,','_-,'U,_r,'u Pl Valor medido de la muestra
< ls|{t|.|+|o]1]0]0]|0]
Valor
Comando ?PT O|O|_|_|g|CR|LF|
neto
| 2| P | T[cR|LF] >
« (PlTl.l+Jofof1]2]3]
Valor
L-14]5] [ _[g][CRILF]
de tara
v
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Ejemplo de ajuste de un valor objetivo negativo y llenado con una muestra hasta que

aparezca cero

Lateral del PC

Comando R

REIG

Hora

Lado de la bascula

Comando PT

El peso objetivo es 500 g
[PIT][:]s]ofo].]

A 4

Accion:| Coloque un contenedor

A

LF

ED

A la espera de la
estabilidad de la

Comando recibido

puesta a cero
(en procesamiento)

A

[oJo]_|_lg]CRILF]

A

A 4

Comando completado

36

° 00 Ml Visualizacion de cero
AK Comando recibido
5 _Chnnn Valor del peso
ke kel B | contenedor
Mostrado con el
signo negativo
Accion:| Llénelo con la muestra

B I ) gy

CI730 ¢ EREHEE
Cuando se han
i T 11enado 500,00 g de
la muestra




8. Cbdigos de error

8-1. Lista de codigos de error

Cddigos de error y resolucién
Caodigo de error Descripcion y resolucion

EC,EQ0 Error de comunicacién
Ha habido un error del protocolo de comunicaciones.
Compruebe el formato y la velocidad en baudios.

EC,EO01 Error de comando no definido
La bascula ha recibido un comando no definido.
Compruebe el comando.

EC,E02 La bascula no esta lista

No se puede procesar el comando recibido.

Por ejemplo, la bascula ha recibido un comando Q que solicitaba los datos de
pesaje, pero no se encontraba en el modo de pesaje con la pantalla encendida.
Por ejemplo, la bascula ha recibido un comando Q mientras estaba procesando

el comando RE-ZERO (PONER A CERO).

Ajuste la sincronizacién de la transmisién del comando.

EC,EQ03 Error de tiempo limite

El ajuste interno del tiempo limite esta configurado como E-/P | (tiempo limite del

comando configurado como 1 segundo) y la bascula no recibio el siguiente
comando dentro de dicho tiempo limite.
Compruebe la comunicacion.

EC,E04 Error de exceso de caracteres

La bascula ha recibido demasiados caracteres en un comando.
Compruebe el comando.

EC,E06 Error de formato

El formato del comando recibido es incorrecto.

Por ejemplo, los datos son nhuméricamente incorrectos.

Por ejemplo, se han introducido caracteres alfabéticos en lugar de valores.
Compruebe el comando.

EC,EQ7 Error del valor de ajuste

Los datos recibidos superan el intervalo de valores que puede aceptar la bascula.
Compruebe el intervalo de valores del parametro del comando.

EC,E11 Error de estabilidad de los valores de pesaje

El valor de pesaje es inestable, por o que no es posible llevar a cabo la calibracién
o puesta a cero. Mejore el entorno donde se encuentre instalada la bascula.

Envie un comando CAL o espere 5 segundos para reiniciar el error.
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Cadigo de error

Informacion y resolucion

EC,E16

Error del peso integrado

No se ha producido ningun cambio en la carga a pesar de que el peso se ha
levantado y bajado.

Inicie de nuevo la operacion de pesaje sin dejar nada en el plato.

EC,E17

Error del peso integrado
Se ha producido un error en el mecanismo de subida y bajada del peso integrado.
Inicie de nuevo la operacion de pesaje.

EC,E20

Error del peso de calibracién (excesivo)

El peso de calibracion es demasiado alto.

Compruebe el valor del peso de calibracion nominal.

Envie un comando CAL o espere 5 segundos para reiniciar el error.

EC,E21

Error del peso de calibracién (insuficiente)

El peso de calibracién es demasiado bajo.

Compruebe el valor del peso de calibracion nominal.

Envie un comando CAL o espere 5 segundos para reiniciar el error.
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9. La funcién UFC

La funcién UFC (comunicaciones flexibles universales) le permitira transmitir arbitrariamente el contenido
que elija cuando se envien los datos de pesaje. También puede transmitir una secuencia de caracteres
cuando imprima un cédigo de barras con una impresora de etiquetas o un equipo similar.

Para utilizar la funcién UFC, debe estar configurada en el ajuste interno {JF{ | (funcién UFC activa).

9-1. Comandos del programa UFC

Para seleccionar el formato de salida que quiera utilizar, envie el comando de programa desde el PC

y guardelo en la bascula. El formato de salida almacenado se guardara aunque la bascula esté apagada.

Cbémo crear comandos de programa

o El numero maximo de caracteres para un comando de programa dependera de la version del software
de la bascula.

o En primer lugar, aflada el comando PF, . Version del software de Numero maximo
i la bascula de caracteres
o Los comandos de programa se combinan en un
o ] 1.200 a 1.220 100 caracteres
formato delimitado por comas o espacios, aunque -
. i ] 1.300 o posteriores 512 caracteres
estos se pueden omitir para reducir el numero de
caracteres. No obstante, la coma después del
comando PF no se puede omitir.
Lista de comandos de programas *En el ejemplo de salida, “_” es un espacio.
Comando Descripcion Ejemplo de salida
PF, Cabecera del comando UFC
Se introduce al inicio del comando del programa.
$MN Nombre del fabricante |_|_|_|_|_|_|_|A|_|&|_|D|
$TY Nombre del modelo _|_|_|G|X]|-|1|0]|0(0]|2 (A
$SN Numero de serie ||| T|112(3]|4(5|6(7
$ID Numero de ID S|AIM|P|L(E[-]1]2]|3|4(-|5
$0T Fecha 2(0(118(/11]|2[/]3]|1
$T™ Momento del dia 1(2]:13|4]:15|6
$WT Datos de peso 1 |+[112]3]4]. |56 | |9
$GR Datos brutos (cantidad total) L +[1]2]3]4].[5]|6]_| _|g
$NT Datos netos (net) L +]213(4] . 1516] | |9
$TR Datos de la tara (tare) _|_|_|+]1|o]ofo].[o]O|_| _|g
$PC Datos del numero L] [+]1]2]3]4]_|P|c]
$UW Datos sencillos |_|_|_|_|_|_|+|0|.|1|2|_|_|g|
$CP Resultado del comparador | | I
$CM Coma _
$SP Espacio ] (codigo ASCII 20h)
$CR <CR> Cdédigo ASCII ODh
$LF <LF> Cdédigo ASCII OAh
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o Todos los cédigos ASCIl deben introducirse delimitados por comillas simples. Las secuencias
de caracteres que se pueden transmitir incluyen simbolos y caracteres alfanuméricos.

La forma de transmision de las comillas simples dependera de la version del software de la bascula.

Version del software de

. Descripcion
la bascula
1.200 a 1.220 La comilla simple, en si, va dentro de otras dos comillas simples.
Ejemplo: para transmitir la secuencia de caracteres
“A*BC’D” : *A”**BC””’D"”
1.300 o posteriores La comilla simple, en si, se representa mediante dos

comillas simples.
Ejemplo: para transmitir la secuencia de caracteres
“A’BC’D”:’A”BC”D’

Nota
o Los comandos generados automaticamente con WinCT-UFC ver.2.00 o posteriores corresponden a la
version del software de la bascula 1.300 o posteriores.

o Para enviar el codigo de control ASCII, introduzca “# + 2 caracteres hexadecimales”.
Compatible con la versién del software de la bascula 1.300.
Ejemplo: Para transmitir <€OT> (04 h) : #04

o Los espacios ($SP), <CR> ($CR) y <LF> ($LF) se pueden repetir con nimeros afiadiendo “ * +
numeros (hasta 2 caracteres)” después del comando.
Ejemplo: Para transmitir 12 espacios: $SP*12
Para transmitir 9 <CR> : $CR*9

o Cuando se envia un comando de programa de dos lineas o mas, si se afiade “&” al final de una linea, la
bascula considerard que la siguiente linea es la continuacion del comando de programa
(solamente RS-232C).

o La bascula envia un codigo de error si se produce un problema tras la recepcién de un comando de
programa y envia un cédigo <AK> si no hay ningun problema. El codigo <AK> es el codigo ASCII 06h.

o La herramienta de configuracion UFC WinCT-UFC se puede utilizar para introducir comandos de programa.
WinCT-UFC se puede descargar de nuestro sitio web (https://www.aandd. jp).
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9-2. Ejemplos de creacion de comandos de programa UFC

Ejemplo de salida 1 Ejemplo de salida 2

NET 2017/01/23 12:34:56
+2000.00 ¢ SAMPLE ABC-123
TARE WEIGHT +3456.78 g
+345.67 ¢
GROSS
+2345.67 ¢ Contenido
PF, comando, fecha, hora, salto de linea
Secuencia de caracteres “SAMPLE ABC-123”, salto
Descripcion de linea
PF,comando, secuencia de caracteres “NET”, Secuencia de caracteres “WEIGHT *, datos
salto de linea de pesaje
Espacio x 5, datos netos, salto de linea
Secuencia de caracteres “TARE”, salto de linea PE.$DT.,$TM,$CR, SLF. &

Espacio x 6, datos de tara, salto de linea
Secuencia de caracteres “GR0OSS”, salto de linea

>SAMPLE ABC-1237,$CR,$LF,&

WEIGHT ~,$WT,$CR,$LF
Espacio x 5, datos brutos N

Terminador

Ejemplo de comando de programa
PF,”NET”,$CR,$LF,&
$SP*5,8NT,$CR,$LF, &
>TARE” ,$CR,$LF,&
$SP*6,$TR, $CR,$LF,&
GROSS”, $CR,$LF,&

$SP*5,%$GR, $CR, $LF
N
Terminador
Nota:
o Latransmisién del terminador en el formato UFC dependera de la version del software de la bascula.
Version del software de Descripcion
la bascula
1.200 a 1.220 El terminador configurado en el ajuste interno {(LF se transmite
automaticamente.
1.300 o posteriores El terminador no se envia automaticamente. Aidada un cddigo
terminador al final de los datos del caracter si es necesario.
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10. Ajustes internos

Si modifica los ajustes internos de la bascula, podra personalizar su uso. El contenido de los ajustes se
guardara aunque el adaptador de CA esté desconectado y seran efectivos hasta que se configuren de
nuevo. En la estructura del menu de los ajustes internos, cada entrada de ajuste se ubica en su elemento
de clasificacion y se registra un valor de ajuste para cada una de ellas.

10-1. Cémo configurar

Teclas de funcionamiento e indicaciones

La marca O indica los valores de ajuste activos en cada momento.

Manténgala pulsada mientras se visualiza el valor de pesaje para acceder al

! - . . ” g .
SA,{},%LE menu de los ajustes internos (el menu de los elementos de clasificacion).

A continuacion, recorra los elementos del menu de los ajustes internos.

0« Modifica el valor de ajuste (en +1). Cuando supere el valor configurado

RE-ZERQ . .
maximo, volvera a 0.

Permite acceder al menu de los ajustes desde el menu de los elementos de
clasificacion.

PRINT

Introduzca el valor y pase al siguiente elemento de clasificacion.

En el menu de los ajustes, pulsela para cancelar el valor de entrada y pasar
al siguiente elemento de clasificacion.

En el menu de clasificacion, pulsela para completar los ajustes internos
y volver a la pantalla de indicacion del valor.

Procedimiento para modificar los ajustes

1.Mantenga pulsada la tecla (MUESTRA) mientras se visualiza el valor de pesaje;
a continuacion, suelte la tecla cuando LASE aparezca.

2. Prosiga con el elemento de clasificacion que quiera configurar con la tecla (MUESTRA).

3. Acceda al elemento de clasificacion que se muestre en ese momento con la tecla (IMPRIMIR).
Aparecera el primer elemento de ajuste.

4. Utilice la tecla (MUESTRA) para alternar los elementos de ajuste que vaya a configurar.

5. El valor del elemento de ajuste que se muestre en ese momento se podra incrementar en 1 con la

tecla | RE-ZERO | (PONER A CERO). Mantenga pulsada la tecla | RE-ZERO | (PONER A CERO) hasta

que alcance el valor que quiera establecer.

6. Repita los pasos 4 y 5 para cambiar otros elementos de ajuste dentro del elemento de clasificacion.
Si desea pasar a otra categoria, prosiga con el paso 7.

7.Para confirmar (registrar) el ajuste del elemento de clasificacion actual, pulse Ila
tecla (IMPRIMIR). El valor de ajuste se guardara y podra proseguir con el siguiente elemento
de clasificacion.
Para cancelar el ajuste del elemento de clasificacion actual, pulse la tecla (CALIBRAR). El valor
configurado se cancelara y podra proseguir con el siguiente elemento de clasificacion.

8. Repita el proceso desde el paso 2 para realizar ajustes en otra categoria.
Para concluir la configuracion, pulse la tecla (CALIBRAR). Volvera a la pantalla de pesaje.
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Ejemplo de configuracion
Ejemplo de configuracion de “Salida de hora/fecha” como “transmisiéon de hora/fecha” y de “Formato de

datos” como “Formato DP”.

e

Inicio, visualizacion de pesaje

Mantener pulsada (Procedimiento 1)

Elemento de clasificacion

Pulsar varias veces (Procedimiento 2)

1

SAPLE .
Elemento de ajuste

Pulsar varias veces

(Procedimiento 3) ‘ .
(Procedimiento 4) Modificar el valor

de ajuste
C -} -
-> RE-ZERQ,

Pulsar tres veces (Procedimiento 5)

t (Procedimiento 7)

PHINT

(Procedlmlento 3)

‘/10
SAMPLE Pulsar varias veces (Procedimiento 4)

3T -PO‘-
-> RE-ZERQ

Pulsar una vez (Procedimiento 5) PFHNT (Procedimiento 7)

(Procedimiento 8)

Conclusion, visualizacion de pesaje
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10-2. Lista de elementos (solamente entradas de comunicacion)

A continuacion se incluye una lista de elementos relacionados con la comunicacion de valores de
las

los ajustes internos. Para otros elementos, consulte el manual de instrucciones de
basculas GX-AE/GX-A/GF-A.
Elemento Elemento Valor .
de clasificacién de ajuste de ajuste Contenido, uso
J J
bASFAc
: Consulte el manual de instrucciones de las
[P LEEP basculas GX-AE/GX-A/GF-A.
dout Prt nf Modo tecla Salida de datos con la
Salida de datos | Modo de salida tecla (IMPRIMIR)
de datos cuando el valor de
pesaje es estable.

! Modo de impresion | Salida de datos de un

automatica A valor de pesaje estable
cuando supera el

(referencia = intervalo de AP-P vy AP-b

punto cero) con respecto a cero.

c Modo de impresion | Salida de datos de un

automatica B valor de pesaje estable
cuando supera el

(referencia = valor intervalo de AP-P

estable anterior) y P-4 con respecto al
valor estable anterior.

J Modo flujo Salida cada vez que
se renueva el valor
en pantalla.

Yy Modo tecla B Salida de datos con

(salida inmediata) independencia de la
estabilidad/inestabilidad
con la tecla
(IMPRIMIR).

g Modo tecla C Los datos se transmiten
cuando el valor es
estable con la tecla
(IMPRIMIR); si
el valor es inestable, se
transmiten una vez que
se ha estabilizado.

b Modo intervalo Salida de datos después
de cada ciclo determinado
por el ajuste k.

AB-P [H Solo mas Cuando supera el valor
Polaridad de de referencia
impresion ! Solo menos Cuando es inferior al
automatica valor de referencia
n’ Bipolaridad Con independencia
del tamafio del valor
con respecto al valor
de referencia
AP-4 nf 10 digitos Diferencia con respecto
Diferencia ! 100 digitos al valor de referencia
de impresion 2 1000 digitos
automatica

m}
m}

(73]

m” Ajuste de fabrica.
“1 digito” representa un orden de visualizaciéon mas pequefio. En el caso de la GX-303A, 1 digito es 0,001 g.
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Elemento Elemento de ajuste Valor Contenido, uso
de clasificacion de ajuste
dout dAER U No se utiliza
Salida de Funcién de ! Almacena la
datos (Cont.) memoria de datos masa unidad
P Almacena los datos
de pesaje y los
datos de calibracion
nk [ Cada medicion
Tiempo m | Cada 2 segundos
de intervalo P Cada 5 segundos
J Cada 10 segundos | Se utiliza cuando se
y Cada 30 segundos | transmite con los intervalos
g Cada minuto configurados en Prt §
b Cada 2 minutos
] Cada 5 minutos
B Cada 10 minutos
d-no U No transmite Consulte la seccion
Salida de datos ! Salida “6-4. Otros formatos
del nimero de datos”
S-td m [ No transmite
Salida de fecha ! Hora de salida Consulte la seccion
y hora ¢ Fecha de salida “6-4. Otros formatos
3 Hora y fecha | de datos”
de salida
S-.d m [ No transmite Consulte la seccion
Salida de numero ! Salida “6-4. Otros formatos
de identificacion de datos”
PUSE n [ Desactivada ) ,
Pausa de salida ' Seleccione el intervalo
! Pausa de | antes de la salida de datos
de datos 1,6 segundos
AkL-F U Desactivado Seleccione el avance de
Avance de ! Deje una | linea (alimentacion de
linea automatico linea abierta papel) tras la salida
de datos
infFa s [ No transmite
Salida GLP ! Activada
(reloj incorporado
de salida)
c Activada
(reloj externo
de salida)
Ar-d m [ Desactivada Seleccione la puesta
Puesta a ! Activada a cero después de la
cero automatica salida de datos
UFL U Desactivada Consulte “9. La
Funcion UFC ! Activada funcion UFC”

o “m” Ajuste de fabrica.
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Elemento Elemento de ajuste Valor Contenido, uso

de clasificacién de ajuste
SF ModE s [ PC
Interfaz serie Destino de ! Impresora FYPED o}
la conexion pe Pantalla externa LYPE [y salida de
flujo continuo
bPS H 600 bps
Velocidad / 1200 bps
en baudios . 2 2400 bps
3 4800 bps
y 9600 bps
g 19 200 bps
[ 38 400 bps
btPr [ 7 bits Pares
Bit de datos, bit de ! 7 bits Impares
paridad ¢ | 8 bits NINGUNO
CrLF Terminador [ CRLF CR: Cadigo ASCII ODh
! CR LF: Cddigo ASCII OAh
EYPE U Formato estandar
Formato de datos de A&D
! Formato DP Consulte la seccion “6-2.
P Formato KF Formato de los datos
3 Formato MT de pesaje”
y Formato NU
g Formato CSV
E-UP [H Sin limite Seleccione el tiempo de
Tiempo limite n | Restringido espera durante la
a 1 segundo recepcion del comando
Erld s [ Desactivado Consulte la seccion “7-2.
AK, cédigo de error ] Activado El codigo <AK>y los
codigos de error
USh UFnc U USB rapido Los valores de ajuste
USB Interfaz Modo de ! USB bidireccional variaran en funciéon de
funcionamiento USB COM virtual la version del software
de la bascula.
Consulte la seccion “5-1.
Modo USB rapido”
Consulte la seccion “5-2.
Modo COM virtual”
U-tP TR Formato estandar
uUsSB de A&D o
Formato de datos ! Formato NU Consulte la seccion *6-2.
Formato de los datos
c Formato CSV de pesaje’
3 Formato TAB
y Formato NU2
'::_‘P F":'f Consulte el manual de instrucciones de las
(5un: basculas GX-AE/GX-A/GF-A

“_n

o “m” Ajuste de fabrica.
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11. Funcion de blogueo de las teclas

Los interruptores de llave de la bascula se pueden bloquear mediante el envio de un comando especifico.
Se trata de un método eficaz para controlar los interruptores de llave Unicamente desde un dispositivo
externo, como un PC.
o Aunque los interruptores de llave estén bloqueados, las operaciones asociadas a los comandos
de control de las teclas estaran disponibles
(si desea informacion sobre los comandos de control de las teclas, consulte la seccion “7. Comandos”).
o El estado de la funcion de bloqueo de teclas se puede comprobar mediante el envio de un comando
de solicitud de confirmacion a la bascula.
o El bloqueo de las teclas se mantendra hasta que se envie un comando de desbloqueo a la bascula
o se corte la alimentacion desconectando el adaptador de CA.

11-1.Bloqueo de todos los interruptores de llave

Todos los interruptores de llave se pueden inhabilitar mediante el envio del comando KL a la bascula
siguiendo estos pasos.

Secuencia del comando Funcion

?KL Solicita el estado de bloqueo de todas las teclas.

KL, 000 Cancela el bloqueo de todas las teclas.

KL ,001 Comprueba el estado de todas las teclas bloqueadas
KL: % % KL:000 Cancela el bloqueo de todas las teclas.

KL:001 Configura el bloqueo de todas las teclas.

000 o 001 deben introducirse para * 3k .
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11-2. Bloqueo de los interruptores de llave especificados

Al asignar un valor numérico para * * * 3 % en un comando LK, se pueden inhabilitar interruptores
de llave concretos.

El valor numérico para * 3k * 3k % sera el total de los niumeros decimales convertidos a partir del valor
de bit asignado a cada interruptor de llave, como se muestra a continuacion.

Las versiones de software 1.211 y posteriores son compatibles con los comandos LK.

Bit | Numero decimal | Interruptor de llave

©)
<
©)
n
oy

CAL
MODE
SAMPLE
1 PRINT

32 | | RE-ZERO

DO | IN|[—~

AWM ~|O

Ejemplo 1: para bloquear todos los interruptores excepto | PRINT |.
1. Afada todos los numeros decimales correspondientes a las teclas que quiera bloquear.

1 (ON:OFF ) + 2 (CAL]) + 4 (MODE)) + 8 ((SAMPLE )) + 32 ( RE-ZERQ]) = 47

2. Envie la suma del valor numérico con un comando LK a la bascula. LK-00047

Ejemplo 2: para desbloquear todos los interruptores de llave.
1. Dado que no queda ningun interruptor de llave sin bloquear, se enviara 0 a la bascula con
el comando LK:. LK-00000

Secuencia Funcién
del comando
?LK Solicita el estado de un bloqueo de teclas concreto.
Ejemplo 1: cuando todos los interruptores de llave estan bloqueados,
excepto [PRINT |,
LK:-00047
Ejemplo 2: cuando ninguno de los interruptores esta bloqueado.
LK:00000

LK : 3k sk sk %k sk Bloquea los interruptores de llave especificados.
Debe haber un valor numérico entre 00000 y 00063 en 3k *k 3k *k 3k

Ejemplo 1: para bloquear todos los interruptores de llave excepto | PRINT |.
LK:00047
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12. Comprobacion de la version del software de la bascula

Las especificaciones de la bascula pueden variar en funcion de la version del software que utilice.
Para confirmar la version del software, siga los pasos que se indican a continuacion.

1. Desconecte el adaptador de CA de la bascula y conéctelo de nuevo.

2. El indicador (NIVEL) parpadeara.

3. A continuacion, |aparecera el mensaje P- * . % %k ]|, @‘
El nimero mostrado en lugar de * . * % * es la version del software. ‘ L "{'El'- ‘
£
p1300
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